
     □   索取目錄                 □     產品目錄            □    技術交流

ROBOT使用內容 : 有效行程 :  X軸  _____________ mm         Y軸   _____________ mm

                                                          Z軸 _____________mm             θ軸 _____________mm

承載荷重: __________ kg   線速度:  ____________mm/sec   重複精度 : ±  ______________  mm

傳動方式 :     □ 滾珠螺桿--直接式                   □滾珠螺桿--間接式                  □皮帶傳動

馬達功率 : AC伺服馬達   ______________  W             品牌 :   ______________   □ Z軸剎車

                      步進馬達    ______________  W             品牌 :   ______________

                      □ 電壓   110V                                        □ 電壓  220V        

極限開關  :  □  機械原點                          □  正極限                   □  負極限 (內置 ˋ外置)   

控  制  器  :  □  單軸                                  □  二軸                       □  三軸以上

需求數量  :  __________組

客戶名稱: 承盟企業有限公司          

地址： 桃園縣大溪鎮仁和里13鄰仁和六街59號

TEL：  電話：(03)389-6269　傳真：(03)380-9028

FAX：  http://www.chenmo.com.tw/

統一編號：  efc.a888@msa.hinet.net

 連絡人 skype      chenmo19         連絡人 江慶銓 0927083383

http://www.chenmo.com.tw/�
mailto:efc.a888@msa.hinet.net�


.-.. @ !@ @ --,.驟全密式/馬達直接式螺桿驅動[二骨塊]
馬達出力山勺
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全密式/馬達直接式螺桿驅動[四骨塊]饑
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